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R/EGL miniVUX®- l LR最大测呈范围及目标反射率
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对千这些作业飞行相对高度(AGL)，假设下面条件已经具备
视场角＋／－45°，环境壳度平均，目标大小>激光光斑，阴天，环境亮度lOklx

样例 miniVUX-1 LR激光发射频率 10 万点／秒，速度＝4 m/s, 

目标范围＝115 m, 点密度～35 pts/m2 

R/EGL miniVUX®- l LR主要尺寸

激光发射窗口一丿

后视图 侧视图

4x M4x0.7 - 6H threads. 
depth 6mm 

前视图

。
毁

顶视图

4x M4x0.7 - 6H threads, 
depth 6mm 

转接面板

所有尺寸单位均为mm
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R/EGL miniVUX-SYS系统集成方案

除了提供miniVUX-lLR激光雷达传感器外，RIEGL也为用户提供各种官方系统解决方案，集成miniVUX-lLR和不同性能尺寸的IMU/GNSS
系统，以及RGB相机系统。另外， miniVUX-SYS可直接集成在各种多旋翼无人机平台上，例如OJI M600 / M300。

RIEGL miniVUX-l LR 
集成 APX-15 UAV1 l 

RIEGL miniVUX- l LR 
集成 APX-20 UAV1 l 

RIEGL 集成 300/600 套件

． 集成了IMU/GNSS单元和LiDAR
． 总重呈约 2 kg 
． 接口可用于集成两台相机
． 适用于集成在固定翼无人机平台上

． 集成了更高级别的IMU/GNSS单元和LiDAR
． 总重呈约2.5 kg 
． 接口可用于集成两台相机
． 适用于集成到各种无人机平台上

·在原有miniVUX-SYS 基础上，加入减震套

件、电源模块和电缆
·总重呈约0.7 kg/0.35 kg

（不含传感器与相机）

·适于多旋翼无人机的安装

1)具体技术参数请参照Applanix产品指标书

R/EGL miniVUX®- l LR相机方案

RIEGL miniVUX-l LR 集成 APX-15 UAV1 l RIEGL miniVUX- l LR 集成 APX-20 UAV1 l 

雪`` 

集成两台索尼Alpha6000 相机（斜挂） 集成垂直下视的相机
例如：索尼Alpha6000
索尼 AlR/1八索尼 AlRIV

可集成第三方相机匀

集成两台索尼Alpha6000 相机（斜挂） 集成垂直下视的相机
例如：索尼Alpha6000
索尼 AlRI／八索尼 AlRIV

可集成第三方相机3

1)具体技术参数请参照Applanix产品指标书
2)多光谱相机，高光谱相机，热红外传感器－更多信息欢迎垂询
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