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瑞影 · 叁屹

五镜头倾斜相机系统

•	 系统简介

瑞影·  叁屹 是一款针对固定翼无人机的五相机倾斜摄影系统，同时也是首款搭配高精度惯导的五相

机系统，总像素数超过3亿像素，特别适合大面积免相控高分辨的倾斜摄影项目。在设计方面瑞影叁屹针

对固定翼无人机的飞行特点进行了大量改进工作，可以实现90 km/h的高速飞行的同时采集1.5cm分辨

率的高清影像。是固定翼无人机倾斜的不二选择。  

高精度惯导100Hz差分

五路独立POS

3亿有效像素

一体化存储模块

0.6S高速连拍

定制化航测镜头

•	 产品特点



尺寸(长*宽*高）
270*180*154 
mm

布局 内敛式5相机布局 传感器种类 Exmor CMOS

供电模式 外置集中供电 触发方式 PWM触发 单传感器尺寸
35.7*23.8mm
(全画幅)

电压 12-52V 热靴数目 5个 单相机分辨率
6100万像素
9504*6336

重量 2200g 参数调整 PC端软件 单相机像元大小 3.75μm

总分辨率 3.05亿 倾斜角度
43°（倾斜角度一
致）

安装方式
160mm*160mm
正方形挂点布局

•	 作业效率 
飞行效率以「 测图鹰·云影 X3 」垂起固定翼无人机为例，飞行速度24m/s，重叠率7575
#无人机相关参数查阅「 测图鹰·云影 X3 」产品手册

地面分辨率（cm） 航高（m） 每小时飞行面积（km2）

1.5 159 2.7

2 212 3.6

3 319 5.5

4 425 7.5

5 532 9.6

•	 产品参数



1 即插式显示面板 2 数据读取模块 3 数据存储模块

飞行平台 & 系统构成

测图鹰 · 云影X3



4 5高精度惯导 定制化航测镜头

154

180 270

产品尺寸
左图尺寸单位是 mm 

长: 270 mm

宽: 180 mm

高: 154 mm

纵横 CW-15 DJI M300



相机参数计算

相片自动统一更名

相片POS数据自动匹配

一键生成CC工程文件

五相机畸变修正

多余航片剔除

云影航测管家

六大功能





应 用 案 例
•	 测区介绍

本次测试以金海湖别墅区作为测试区域，测区实际有效范围0.9km²，
地形高差在15米以内，以平地和低层建筑为主。 

•	 相控布设

根据地籍精度规范要求，像控点布设间隔约200米，因为疫情防控的问
题，无法进入内部进行像控点的布设，只能在外围布设了7个像控点。
其分布如下：

•	 航线设计

本次飞行使用云影C200型垂直起降固定翼无人机，按照地面1.5cm分
辨率规划航线，航向重叠度75%，旁向重叠度75%。

无人机飞行相对高度159m，飞行速度23m/s，最快地速33m/s，飞行时
间45分钟，采集航片5235张，一个架次完成作业。

•	 飞行前准备

本次飞行起降场地为金海湖通航机场，视野开阔，无高建筑遮挡。云影
五镜头倾斜摄影相机非常轻松地安装在C200无人机的任务舱内，可适
应市面上绝大多数主流旋翼、固定翼类无人机。

•	 数据预处理

本次航飞共获取航片5235张，颜色均匀，质量良好，无漏拍现象。

•	 空三报告

得益于相机出色的光学设计，重投影均方根误差RMS只有0.7pixels。
因为固定翼飞行速度较快，像移比较大，所以相同的场景固定翼的
RMS值会略微大于多旋翼的。

•	 控制点误差



•	 简略精度验证 

完成无人机航飞数据采集后，我们随机选择一些场景，使用皮尺进行
长度信息采集，用以检查模型的最终精度。

•	 模型展示

点名 描述
模型长度

（m）
实测长度

（m）
差值（m） 备注

D01 围墙长度 5.83 5.837 0.007

D02 围墙高度 0.902 0.91 0.008

D03 楼房大门长度 2.8 2.836 0.036

D04 东侧窗户长度 0.809 0.812 0.003

D05 西侧窗户长度 1.2 1.189 -0.011

D06 楼房间距 3.76 3.81 0.05

D07 井盖直径 0.759 0.758 -0.001

D08 窗台长度 2.95 3.016 0.066 侧面拉花

D09 门柱宽度 0.619 0.623 0.004

D10 井盖两眼宽度 0.488 0.495 0.007

D11 墙体高度 1.17 1.209 0.039

D12 墙体宽度 3.15 3.053 -0.097 树木遮挡

D13 墙体高度 0.244 0.307 0.063 树木遮挡

D14 墙体宽度 3 3.034 0.034

D15 墙体宽度 4.98 5.009 0.029

D16 窗户高度 2.25 2.238 -0.012

D17 墙体宽度 3.44 3.433 -0.007

D18 台阶长度 2.01 2.028 0.018

D19 井盖宽度 0.7568 0.758 0.0012

D20 车位宽度 2.31 2.295 -0.015

D21 井盖宽度 0.7503 0.755 0.0047

D22 桥墩长度 1.26 1.284 0.024

D23 桥墩高度 1.48 1.53 0.05

D24 围墙宽度 3.7 3.75 0.05

D25 围墙宽度 3.04 3.097 0.057 侧面拉花

D26 围墙高度 1.23 1.274 0.044

中误差 0.037664271
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•	 结构尺寸 

测图鹰 · 云影X3 Pro 全 能 型 垂 起 固 定 翼 无 人 机

翼展 3.3 m 机身长度 1.8 m

最大起飞重量 29 kg
最大载荷重量
（除去飞机动力电池）

最大 6.5 kg

最大任务载荷仓尺寸 400*250*180 mm 动力系统 电动 

巡航速度 90 km / h 续航时间 2 h

巡航高度 300 – 5000 m 抗风能力 大于6级

起降方式 全自主垂直起降 IMU精度（横滚，俯仰） 0.025°

是否支持仿地飞行 是 IMU精度（航向） 0.08°

任务半径 60 km IMU采样频率 200 Hz

安全性冗余设计等预保护
措施

自驾仪多种安全保障
独立冗余安全装置

紧急备降伞
定位精度（水平） ＜0.05 m

地面站硬件及通讯传输 2.4 G 定位精度（垂直） ＜0.1 m

飞行平台



应 用 案 例

•	 测区介绍

本次测试以金海湖别墅区作为测试区域，测区实际有效范围0.9km²，
地形高差在15米以内，以平地和低层建筑为主。 

•	 相控布设

根据地籍精度规范要求，像控点布设间隔约200米，因为疫情防控的问
题，无法进入内部进行像控点的布设，只能在外围布设了7个像控点。
其分布如下：

•	 航线设计

本次飞行使用云影C200型垂直起降固定翼无人机，按照地面1.5cm分
辨率规划航线，航向重叠度75%，旁向重叠度75%。

无人机飞行相对高度159m，飞行速度23m/s，最快地速33m/s，飞行时
间45分钟，采集航片5235张，一个架次完成作业。

•	 飞行前准备

本次飞行起降场地为金海湖通航机场，视野开阔，无高建筑遮挡。云影
五镜头倾斜摄影相机非常轻松地安装在C200无人机的任务舱内，可适
应市面上绝大多数主流旋翼、固定翼类无人机。

•	 数据预处理

本次航飞共获取航片5235张，颜色均匀，质量良好，无漏拍现象。

•	 空三报告

得益于相机出色的光学设计，重投影均方根误差RMS只有0.7pixels。
因为固定翼飞行速度较快，像移比较大，所以相同的场景固定翼的
RMS值会略微大于多旋翼的。



应 用 案 例
•	 控制点误差

•	 简略精度验证 

完成无人机航飞数据采集后，我们随机选择一些场景，使用皮尺进行
长度信息采集，用以检查模型的最终精度。

•	 模型展示

点
名

描述
模型长度

（m）
实测长度

（m）
差值

（m）
备注

D01 围墙长度 5.83 5.837 0.007

D02 围墙高度 0.902 0.91 0.008

D03
楼房大门
长度

2.8 2.836 0.036

D04
东侧窗户
长度

0.809 0.812 0.003

D05
西侧窗户
长度

1.2 1.189 -0.011

D06 楼房间距 3.76 3.81 0.05

D07 井盖直径 0.759 0.758 -0.001

D08 窗台长度 2.95 3.016 0.066 侧面拉花

D09 门柱宽度 0.619 0.623 0.004

D10
井盖两眼
宽度

0.488 0.495 0.007

D11 墙体高度 1.17 1.209 0.039

D12 墙体宽度 3.15 3.053 -0.097 树木遮挡

D13 墙体高度 0.244 0.307 0.063 树木遮挡

D14 墙体宽度 3 3.034 0.034

D15 墙体宽度 4.98 5.009 0.029

D16 窗户高度 2.25 2.238 -0.012

D17 墙体宽度 3.44 3.433 -0.007

D18 台阶长度 2.01 2.028 0.018


